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Last-Mile Robotik: Aufbau eines autonomen Lieferroboters — Lokalisierung/Planung

Die letzte Meile im Lieferkettenmanagement ist die letzte Etappe einer Reise, die den
Transport von Gitern von einem Verkehrsknotenpunkt zu einem Endziel umfasst. Fiir dieses
Anwendungsfeld soll ein hochgenaues GNSS-System fiir die Lokalisierung und
Trajektorienplanung des Lieferroboters genutzt werden. Die Inbetriebnahme erfolgt auf
einem NVIDIA Orin mit ROS.
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